ELEKTROPOHONY
YASKAWA A1000

Menic kmitoctu vSeobecného pouziti
se super vykonnym vektorovym fizenim

Y YAS KAWA



m Dvoji rozsah vikonii podle zatiZeni:
Velke zatiZeni (150% / 1 min) / Normélni zatiZeni (120% / 1 min)

sit3x200V: 0,4-110kW / 0,75 - 110 kW
sit3x400V: 0,4 -560KkW / 0,75- 630 kW

Volba velikosti ménice podle typu aplikace

Predchozi fada A1000 (Normalni zatizeni ND)
menic 7,5 KW miize nyni pohanét motor 11 KW

motar 11 KW yzaduje meni 11 K - velikost ménice se tak sniZuje
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M Vysoké zabérné momenty

az 200% / 0,3 Hz, regulacni rozsah otacek 1:200 (OLV)

az 200% / 0 min-1, requlacni rozsah otacek 1:1500 (CLV)

az 200% / 0 min-1, regulacni rozsah otacek 1:100 (AOLV/PM, IPM motory)
az 200% / 0 min-1, regulacni rozsah otacek 1:1500 (CLV/PM)

Momentové charakteristiky
(zpiisob Fizeni) AOLV/PM s motorem IPM

Moment [%]

I
0 1000 1800
Otacky motoru [ot/min]

m Nové funkce Autotuningu

Rotacni | staciondrni / méFeni odporu vinuti a kabelu

Autotuning pro funkci energetické optimalizace

On-line tuning provadény za chodu pro optimdlni fizeni motoru
Autotuning i pro synchronni PM motory

Autotuning zdtéze provadény pro nastaveni ménice v zavislosti na zatézi
(méreni momentu setrvacnosti a nastaveni rychlostniho regulatoru)

m NavrZeno pro Zivotnost 10 let (24h denné / 80% zatéZ | 40°C)

m Dopliikové komunikacni karty:

(Profibus-DP, CanOpen, DeviceNet, CC-link, MECHATROLINK-II, PROFINET,
EtherCAT, Ethernet/IP, Modbus TCP/IP)

m Integrované bezpecnostni funkce

bezpecnostni kategorie 3, PLd (dle CSN EN IS0 13849-1), SIL2 (dle IEC/EN 61508)
kategorie zastaveni 0 (dle CSN EN 60204-1)

m Rozhrani RS485/422 jako standard

m Malé rozméry (zmenseni az 0 55% oproti predchozi fadé F7)

Porovnan{ rozmérii menicii

Priklad: 400V / 75kW Priklad: motor 200V / 3.7kW

Predchozi.
fadaF zmensent o 55,4% et zmenseni 0 570
Synchronni motor
fada SMRA
A1000

m Jednotna koncepce znaceni parametrii v ménicich Yaskawa

m Rizeni asynchronnich i synchronnich motorii s permanentnimi magnety

(typ IPM a SPM)

Volba typu motoru
parametrem

A1000

Indukeni motor Synchronni motor Synchronni motor
(IPM)
fada SMRA Vysoce dsporn motory

m 7 programoveé volitelnych zpiisobi Fizeni

skalarni fizenf bez zpétné otdckové vazby (U/f)

skaldrni fizeni se zpétnou otackovou vazbou (U/f + IRC)

vektorove fizeni bez zpétné otackové vazby (OLV)

vektorové fizeni se zpétnou otackovou vazbou (CLV)

vektorove fizeni bez zpétné vazby pro synchronni PM motory (OLV/PM)\
pokrocilé vektorové Fizeni bez vazby pro synchronni PM motory (AOLV/PM)
vektorove fizeni se zpétnou vazbou pro synchronni PM motory (CLV/PM)

m Schopnost polohovani bez externich cidel a PLC u synchronnich motori typu IPM
- h - Podavat

)/ > l
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A1000 IPM mator Cas [s]

Iadand poloha
Lédand poloha

Otacky

m Odnimatelna ovladaci svorkovnice s paméti parametrii usnadiiuje zalohu
nastaveni pro pripad poruchy

Odnimatelna ovladaci svorkovnice
ménice A1000

m Aplikani parametr - prepindni tovarniho prednastaveni podie typu aplikace

W Novy zpiisob chlazeni - moZnost montdze ménicd tésné vedle sebe = Gspora mista

m Brzdovy tranzistor jako standard do 30kW

m Integrovany procesni PID regulator

M Moznost vytvareni specialnich funkci pomoci funkénich bloki (Drive Works EZ)



ZAKLADNi SPECIFIKACE TRIDY 200V

Sit 3x200V
!r{'a(ggﬁlve P4 | op7 | 15 | 2p2 | 4o | sps | ps | om | o5 | 018 | 022 | 030 | 037 | 045 | 055 | o075 | 090 | 110
Typ CIMR-AL] 24-L] -~
Z;ggeﬁ}’e 0004 | 0006 | 0010 | 0012 | 0021 | 0030 | 0040 | 0056 | 0068 | o008t | 0110 | 0138 | 0169 | 0211 | 0250 | 0312 | 0360 | 0415
. HD"2 04 | o | 15 | 22 | 40 | 55 | 75 | 15 | 185 | 2 30 3 15 55 75 I
Max. vikan motoru™ [KW] :
Np™3 075 | 11 | 22 | 30 | 55 | 75 | 15 | 185 | 2 30 3 15 55 75 0 | 1o | 1o
Zdanlivy vikon™ HD 12 | 19 | 30 | 42 | 67 | 95 | 126 | 179 | 23 2 3 I 55 69 8 | 108 | 132 | 158
[KVA]
ND 13 | 23 | 37 | 46 | 80 | 14 | 152 | 2 2% 3 1 53 64 80 o5 | 19 | 137 | 138
HD 325 1 5% | 8 | 1™ [ 7| 25 | 330 | 47 | 60 | 750 | 8570 | 115" | 145" | 180" | 215" | 2837 | 346 | 41577
Jmenovity proud [A] »
g ND*7 35 | 60 | 95 | 12 2 30 10 56 69 8 10 | 138 | 169 | a1t | 250 | 312 | 360 | 415
Max. vystupni napéti [V] 3x(0+240 V) dle vstupniho napéti
Max. vystupni frekvence [Hz] 400 Hz
Modulacni frekvence 2 a7 15 kHz (nastavitelnd)
= Napéti sité 3-fazové napdjeni: 3 x 200 =240V, +10% / -15%
= | Frekvence sité 50/60 Hz, +5%
DC tlumivka Vnéjsi dopInék Zabudovdna
Brzdny tranzistor Zabudovén Externi brzdné jednotka

\zﬁmnuﬂﬁﬂﬁclﬂlmcf TRIDY 400V

Sit 3x400V
WKONOIE | opy | op7 | 1p5 | 2P | 3P0 | 4p0 | 5ps | 7Ps | on | 015 | one | 022 | 030 | 037 | oas | o5 | 075 | 090 | 1o | 132 | 960 | 185 | 220 | 315 | 450 | 560
Typ CIMR-AL] 4A-[] . 3
erlgggﬁ:/e 0002 | 0004 | 0005 | 0007 | 0009 | 0011 | 0018 | 0023 | 0031 | 0038 | 0044 | 0058 | 0072 | 0088 | 0103 | 0139 | 0165 | 0208 | 0250 | 0296 | 0362 | 0414 | 0515 (0675 (0930 [1200
A *q HD"2 055 11 ] 1,5 ] 22 | 3,00 EUNIGS N5 | 11 15 [ 185 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 220 | 315 | 450 | 560
Max. vykon motoru
Ll W0 o | 15 [ 22|30 | 40 [ 85 |75 | 1 | 15 [185] 22 |30 |37 | a5 | 55| 75| o0 | vo| 32| 60| 1e5 | 220 | 250 | 365 | 500 | 630
Zdanivy vikon™ | HD 14126 | 37 |42 55| 7 [ 113137183 | 24 | 30 | 34 | 48 | 57 | 69 | 85 | 114 | 137 | 165 | 198 | 232 | 282 | 343 | 461 | 617 | 831
kVA
ND 16| 31 | 41 |53 |67 |85 |13 15| 24 | 29 | 34 | 44 | 55 | 67 | 78 | 106 | 126 | 159 | 191 | 226 | 276 | 316 | 392 | 514 | 709 | 915
*5 [0 "5 |4 0*5 | r 5|7 975|095 |14 075 1075 [ 9475 | 21°5 | 2075 | 45 | p™5 | 7675 | g175 | 11976 | 1506 | 1006 | 916 | 91676 | 20476 | 27076 | 46078 | 8 | 210178 l1nan el
Jmenovity proud HD 1821342148155 7,22(92°(148°]18° | 24° | 31 39°° (452 60° 7591112150 ° (180 ® (216 °|216 > |304 > |370 ° (450 = (605 = (810 (1090
5 (Al D7 200 41 [ 54 169 (88 |11 [175] 23 | 31 38 | 44 | 58 | 72 | 88 | 103 | 139 | 165 | 208 | 250 | 296 | 362 | 414 | 515 | 675 | 930 | 1200
Max. vystupni napétf [V] 3x(0+240 V) dle vstupniho napéti
Max. vystupni frekvence [Hz] 400 Hz
Modulacni frekvence 2 a7 15 kHz (nastavitelnd)
= Napéti sité 3-fazové napajeni: 3 x 380 480V, +10% /-15%
= Frekvence sité 50/60 Hz, +5%
DC tlumivka \néjsi dopInék Zabudovdna
Brzdny tranzistor Zabudovan Externi brzdnd jednotka

"1 yijkony motord odpovidaji standardnim 4-pdlovym motorim.

"2 Velké zatizen (150% / 1min)

"3 Normélni zatizen (120% / 1min)

i Jmenovity vykon pocitd s jmenovitym vystupnim napétim 220V (tfida 200V) a s vystupnim napétim 440V (tFida 400V).

E Hodnoty odpovidaji modulacni frekvenci 8kHz. ZvySeni modulacni frekvence vyzaduje snizeni hodnaty jmenovitého proudu.

® Hodnoty odpovidaji modulacni frekvenci 5kHz. ZvySeni modulacni frekvence vyZaduje snizeni hodnoty jmenovitého proudu.

v Hodnoty odpovidajf modulacni frekvenci 2kHz. ZvySeni modulacni frekvence vyZaduje sniZeni hodnoty jmenovitého proudu.

@ Hodnoty odpovidaji modulacni frekvenci 1kHz. ZvySeni modulacni frekvence vyZaduje snizeni hodnoty jmenovitého proudu pro HD.
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OBECNA TECHNICKA DATA

Pomoci parametru mohou byt nastaveny nsledujici zplisoby fizent:
« skaldrnf fizeni bez zpétné otdckové vazby (U/f)
« skaldrni fizeni se zpétnou otackovou vazbou (U/f + IRC)
« vektorové fizeni bez zpétné otackoveé vazby (OLV)
« vektorové fizeni se zpétnou otéckovou vazbou (CLV)
o vektorove fizeni bez zpétné vazby pro synchronni PM motory (OLV/PM)
« pokrocilé vektorove fizeni bez vazby pro synchronni PM motory (AOLV/PM)
« vektorové izenf se zpétnou vazbou pro synchronni PM motory (CLV/PM)

Ipiisob fizeni

Rozsah vystupni frekvence 0,01+ 400 Hz

Digitélni Zadost: 0,01 % z max. frekvence (-10 aZ +50°C)
Analogovd Zadost: +0,1 % z max. frekvence (25+10°C)
DigitaIni Z4dost: 0,01 Hz
Analogova Zadost: 1/ 2048 z maximdlni vystupni frekvence (11 bit + zn.)

Presnost frekvence

Rozlient frekvencni Zadosti

RozliSeni vystupni frekvence 0,001 Hz
Pretiiitelnost Velké zatizeni (HD): 150% jmenovitého vystupniho proudu po dobu 1 min
NormdIni zatizeni (ND): 120% jmenovitého vystupniho proudu po dobu 1 min
Signély pro zadavani frekvence 102z +10V, 0 az 10V (20 kS2), 4 a2 20 mA (25082 ), 0 a7 20 mA (250S2), pulsni vstup (max. 32 kHz), digitaini operator
= Rampy 4x0,0 a7 6000,0 s (rozbéh a dobeh nezavisle nastavitelny)
= U/f, UJf+IRC: aZ 150% / 3Hz
n N 0LV: a7 200% / 0,3Hz
Laberny moment CLY, ADLY/PM, CLV/PME: a7 200% /0 i
OLV/PM: az 100% / 5% otacek
UJf, UJf+IRC: 1:40
0LV:1:200
Rozsah regulace otacek CLV, CLV/PM: 1:1500
OLV/PM: 1:20

ADLV/PM: 1:100

Kréatkodobé: pres 100% pro motory 0,4/,75kW, pres 50% pro motory 1,5kW, a pfes 20% pro motory 2,2kW a vySsi.

Bradicf moment Trvale: cca 20% (aZ 125% s pouZitim vngjsiho brzdného odporu: zatéZovatel 10%/10s)

Brzdny tranzistor Standardné zabudovan a7 do vikonu 30kW (vetné).

U/f krivky Moznost naprogramovat libovalnou U/f kfivku

Momentové Fizeni, funkce ,Droop Control, prepindni mezi rychlostnim a momentovym fizenim, funkce ,Zero Servo" - pozitni fizeni v nule, funkce ,Feed Forward control’ - eli-
minace trakéni chyby, restart po kratkodobém vypadku napajeni, vyhleddni pracovnich otacek, detekce pretizeni/odlehceni, omezeni momentu, 17-ti rychlostni fizeni, prepinani
rozbéhovych a dob&hovych ramp, ovladéni tlacitky (3-vodice), Auto-tuning rotacni i staciondrni, pozastaveni rozbéhu / dob&hu ,Dwell’, fizeni provozu ventilétoru, kompenzace
Hlavni funkce skluzu, kompenzace momentu, zakazané frekvence, limity frekvencni Zadosti, DC brzdeni pfi startu/stopu, brzdéni presycenim motoru, brzdéni vysokym skluzem, PID regulator
(s funke klidového stavu), funkce energetické optimalizace, komunikace po sériové lince (RS-422/485, max. 115.2kb/s), restart poruchy, aplikacni prednastaveni parametrd,
programovani specidlnich funkci pomoci funkénich bloki (DriveWorks EZ), odnimatelnd ovlddaci svorkovnice se zlohou nastaveni ménice, On-line tuning, funkce ,KEB - fizené
zastaveni pri vypadku napéjeni s vyuZitim kinetické energie z4téZe, autotuning zatéZe (moment setrvacnosti a rychlostni requldtor), potlaceni prepéti, atd.

Ochrana motoru proti pfetizeni Elektronickd tepelnd ochrana; PTC termistor
0Okamzity nadproud Okamzité vypnuti pri nadproudu 200 % ly (HD)
Pretizeni Velke zatizeni (HD): vypnuti po 1 min pfi 150 % Iy
Normalni zatiZzeni (ND): vypnuti po 1 min pri 120 % Iy
Prepéti Vypnuti pfi prekrogeni 410 V (napajeni 3x200 V') nebo 820 V (napéjeni 3x400 V) v meziobvodu
Podpéti Vypnuti pfi poklesu pod 190 V (napéjeni 3x200 V); 380 V (napajeni 3x400 V) v meziobvodu

vypnuti pfi vypadku napajeni delSim nez 15 ms,

Krétkodoby vypadek napdjeni restart pi vipadku do 25

Prenrati chladice Termistor
Ochrana proti vypnutf (I limit) Moznost volby riiznych trovni pro rozbéh, chod i dobgh.
Zemni zkrat Elektronickd ochrana
Indikace napétf v meziobvodu LED CHARGE sviti dokud napéti v meziobvodu neklesne pod 50 V

2 bezpenostni digitélni vstupy (kat.3, PLd, CSN EN IS0 13849-1; kat. zastaveni 0, CSN EN 60204-1; IEC/EN61508 SIL2)) + 1 monitorovaci vystup (EDM)

Bezpecnost Pozn.: Prodleva zablokovani ménice od okamziku rozpojeni bezpecnostnich vstup( je mensi nez 1ms.
Kryti IP54 MontaZ na zed, IP54 Ready, IP23/IP54 Samostojici rozvadec
Teplota okolf -10 az +50°C pro ménice IP00, -10 az +40°C pro ménice IP20
Relativni vihkost Max. 95 % (nekondenzujici)
= Skladovac teplota -20 aZ +60°C (krétkodobé pro prepravu)
g Pracovni prostory Vnitfni bez prachu a korozivnich plyndi a par
§ Nadmorska vysSka Do 1000 m n.m. (nad 1000 m n.m. snizeni ly 0 1%/100m ; max. 3000 m n.m.)

10a 20z 9.8 ms”
Vibrace 2007 55 Hz: 5.9 ms™ (aZ do 200V 45kW nebo 400V 55kW)
20ms? (200V 55kW nebo 400V 90kW a vice)
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SCHEMA ZAPOJENI MENICE A1000

Svorky -, +1,+2, B1, B2 jsou
urceny pouze pro externi dopliky.
Nikdy zde nepfipojujte sitové vodice.

D(C tumivka <1> Tepelné relé

(dopinek) Brzdovy odpornik

(doplnék)

+2 +1 - Bl B2
A — u
o o La
stykat  Pojistky V12 M
— — RIL1 A"]oo WiT3 W
Napdieni 12 ———="~ — S/L2
B—~— = T3 — 2 )
Ovladaci obvod @ T
= Stinény
Chod vpred / Stop s1 D@ Konektory dopliikovjch desek Zem kabel
Chod vzad / Stop $2 }@
Externi porucha $3 &@
Reset poruch
FITAEE LR 54 }@ Pmpujkygpfepl’naé&naodm’mate\né
digitéinivstupy Multifrekvence 1 S5 &@ S IJIP Prepinac 1
(Dmaddnsy'ssggsg)‘ @ - Volba napéti/proud pro A2
Multifrek 2 S6
(HUIEREIE = - o on] PPt
. ZakonGovaci odpor On/0ff
Krokovani s7
&@ E Propojka $3
[otenibotown s [ RO i
SN M
DIP Prepinat $4
Propojka pro zménu logiky SC Volba napéti/PTC pro A3
dig. vstupl NPN/PNP —_{_|
(Tov. nast.: NPN) <2> SP g i
iy Propojka S5
A L 20 3| Volba napéti/proud pro AM/FM
%?—ﬂg Svorka stinéni d
- RP  Pulsni vstup (max 32 kiz) A Relé poruchy
] | Sl
- +V Zdroj +10.5VDC, max. 20 mA (m\n.fJ’VDD“WU mh)
r A1 Analogovy vstup 1 (Pfednastavent: bias frekvencni Zdosti) . - " "
5 eleovy vystup 1 Chod
Programovatelné P / -10az+ 10 VDC (20 kQ) ] EEUVAC,max,IA[ VY vystup 1 (PF )
pulsni a analogové » a " - PP 30VDC, max. 1A
vstupy A2 %agnzg?\%Y/sﬂtg;gzzu(fg;inastavem bias frekvencni Zdosti) (min. 5V0C, 10 mA)
0nebo 4az 20mA (250 Q) releovy vjstup 2 (P i: Nulové otacky)
ZSU VAC, max. 1
7 A3 Analogovy vstup 3 / PTC termistorovy vstup 30VDC, max. IA
/// n (Prednastavent: pomocnd frekvecni Zadost) (min. 5VDC, 10 mA)
T 3 g2z VIC(20ka) Pr j releovy vystup 3 (Pf i: Shoda frekvence)
v } ZE0UAC ma. 14
R 3 , Max.
¥ Zdroj-10.5 VDC, max. 20 mA (min. V0C. 10 mA)
Iakoncovaci odpor
(1200, 1/2W) j pulsni vistup (Pr i: ystupni frekvence)
UaZEZkHz(ZZKQ)
R R+
N k-
Komunikace po sériové lince
o S+ - j analogovy vystup 1
R485/422 l / —Oﬂ I mp%\frekvence)
BezpeEnst na. 1R Qs fﬁ e el FTITHt
spinac
1Y > AM - j analogovy vystup 2
AC / —H (Prednastavem Vystupni proud)
Bezpecnostaivstupy k0 I M 107410 VDC (2 mA) nebo 4 az 20 mA
v
I G H2
;»r E(6)
Otevieno j Drétové f
fslnl. | propojky
EDM (Bez; emostm monitorovac vjstu
Bezpecnostnf 1 \1 < DM+ ¢ b e
relg i
L M- ¢
<<1> Priinstalaci DC tlumivky odstrarite propojku.
<<2> Nikdy nespojujte svorky SP a SN. Jejich spojenim miize dojit k poSkozeni ménice.
<<3> Pii pouziti bezpecnostnich vstup( propojky odstraiite.
== Stinéné vodice O Svorky ovladacich obvod
=Z= Stinéné parované vodice © Svarky silovych obvodd
TYPOVA LEGENDA
MEnig - T Kédzmén
Rada A1000 Pracovni prostred:
Region: A- Standard
A-Japonsko Kyt
C- Evropa '
p A-1POD F- P20 (NEMA 1)
yapset' ZSI'JTUE o T- IP54 MontaZ na zed
- X -
1-9%390-400V W- P54 Ready
-3x = . X 5 Xani-
Specifikace: Proudové znaceni:
A-Standard 0004 - 4A (viz. tabulka zakladni specifikace)




SILOVA SVORKOVNICE

Svorka Velikost
Sit 3x200V Model 2A0004 a7 2A0081 2A0110 a7 2A0138 2A0169 a7 240415 - Funkce
Sit 3x400V CIMR-AL] 4A0002 a7 4A0044 4A0058 a7 4A0072 4A0088 a7 4A0675 4A0930,4A1200
R/L1
SIL2 Napéjeni ménice
IL3 Pripojeni k odpovidajici napdject siti
RI-L11 poj povidajici napaj
S1-L21 Neni k dispozici Napdjeni ménice
T1-131
um
12 Viystup ménice Pripojeni motoru
W3
g; Brzdny odpor Nenf k dispozici SlouZi pro pripojeni brzdného odporu
+2 o DC tlumivka (+1 a+2), je-li pouZita tlumivka, odstrarite Neni k dispozici Pro pfipojent:
+ propojku mezi +1a+2. . . r ) « ménice k DC nap4jent
. - DE medobad (1) P | ety 3 B
+3 Neni k dispozici ' * DC tlumivky
@ Pro 200V: <100; Pro 400V: <1092 (chrannd svorka
Ve z8
|
OVLADAC SVORKOVNICE
Typ Svorka Nazev svorky (Funkce) Uroveii signélu / Popis
S1 Programovatelny digitalni vstup 1 (Sepnuto: Start Vpred, Rozepnuto: Stop)
S2 Programovatelny digitéInf vstup 2 (Sepnuto: Start Vzad, Rozepnuto: Stop)
§ $3 Programovatelny digitaini vstup 3 (Externi porucha, NO)
§ S4 Programovatelny digitalni vstup 4 (Reset poruchy) Optoclen
s P — 24NDC [ 8mA
s 35 Programovatelny digiténi vstup 5 (Vyber frekvence 1) Propajka S3 urcuje Iogiku vstupi NP / PP,
= 6 Programovatelny digitalni vstup 6 (Vybér frekvence 2)
§ §7 Programovatelny digitalni vstup 7 (Reference krokovéni)
s S8 Programovatelny digitalni vstup 8 (Externi blokovani)
= 56 Spolecnd svorka digitlnich vstup(
p +IUVDC Zdroj 24VDC/150mA pro napajen digitéInich vstupd. Nikdy nespojujte SPa SN, hrozi poskozeni ménice.
SN 0vDe
= H1 Bezpecnostni vstup 1 24VDC / 8mA / 3,3kS2 | Zpozdéni zablokovani ménice: <1ms
Z Jeden nebo oba rozpojeny: Vystup ménice zablokovén
S 2 H2 Bezpecnostni vstup 2 Oba spojeny: Normaini Cinnost
S ] N Propojky mezi H1,H2 a HC musf byt pred pouZitim téchto vstupd odstranény. Propojka S5 urcuje logiku
S HC Spolecnd svorka bezpecnostnich vstupl vstupl NPN / PNP
L ! | Frekvengni rozsah: 0 az 32kHz | Cinitel pinéni: 30 az 70% / Vstupni impedance: 3 kQ
RP Programovatelny pulsni vstup (Frekvencni zédost) Log 1: 35 a7 13,2V0C, Log 0: 0,0 a7 0,8V0C
g + Zdroj pro analogové vstupy 10,5VDC / max 20mA
= -V Idroj pro analogove vstupy -10,5VDC / max 20mA
E A Programovatelny analogovy vstup 1 (Bias frekvencni Zadosti) -10 az +10VDC, 0 az +10VDC (20k2)
,;5’ 1 : ; 5 Al . -10 a7 +10VDC, 0 az +10VDC (20kS2), 4 a7 20 mA, 0 az 20 mA (2502)
kS L Prografiovatelny analogavy vstup Z{HIas ieksecif 2efost Volba mezi nap&tim a proudem se provédi prepinacem S1 a parametrem H3-09.
§, k . ) 4 51 -10 az +10VDC, 0 az +10VDC (20k<2)
= A3 Programovatelny analogovy vstup 3 (Pomocnd frekvencni zadost) / PTC vstup Volba mezi analogovjim vstupem a PIC se providi piepinagem S4.
h AC Spolecna svorka analogovych vstupl oV
E(G) Iem stinéni
2 MA NO - spinaci kontakt 30DC/ 10mA ai 1A
2= MB NC - rozpinaci kontakt 250VAC / 10mA az 1A
= Me Spoleény Minimlnf zatéz: 5VDC / 10mA
M1
— m Programovatelny releovy vystup (Chod)
Eg m 30VDC / 10mA a 1A
== Programovatelny releovy vystup (Nulové otdcky) 250VAC / 10mA az 1A
5% M4 Minimdini ztéz: 5VDC | 10mA
== M5
m Programovatelny releovy vystup (Shoda frekvence 1)
§ MP Programovatelny pulsni vystup (Vystupni frekvence) 32kHz (max.)
:;:T M Programovatelny analogovy vystup 1 (Vystupni frekvence) : 1
5 p o y— -10 az +10VDC, 0 az +10VDC, 4 aZ 20mA
%’ L Programovatelny analogovy vystup 2 (Vystupni proud) Volba mezi napétovym a proudovym vystupem se provadi propojkou S5.
= AC Spoleénd svorka analogovych vystupi
= DM+ Bezpecnostni monitorovact vystup (EDM) Monitor stavu bezpecnostni funkce. Sepnuto: oba bezpecnostni vstupy jsou uzavieny.
- DM- Spolecnd svorka EDM AZ do +48VDC | 50mA
8 R+ Komunikacni vstup (+)
= R- Komunikacni vstup (-) Sériova komunikace MEMOBUS/Modbus
= — RS-485/RS-422
= S+ Komunikacni vstup (+) 115,2 kbs (max.)
g S Komunikagni vstup (-)
Ed 16 Zem stinéni oV
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POUZIVANE PRISLUSENSTVi

NAZEV UCEL TYP, 0ZNACENi
Vstupni odrusovaci filtr OdruSeni ménice ve vf pdsmu na pozadovanou droveri. M&l by byt umistén co nejblize k ménici. FB-4 0OIOIOA
Stejnosmérna tlumivka Snizeni harmonického zkresleni vstupniho proudu. fada 1TD000
z Pouziva se ke zkrdceni brzdné doby motoru. Energie setrvaénych hmot se mafi ;
. Py v odporu. Zatézovatel 10%, termokontakt zabudovan. fadaTkadR
=
~§ Brzdna jednotka Extérni brzdny tranzistor pro vykony vtsinez 30kW. fada CDBR
><
=)
Vystupni motorova jednotka Snizeni napétovych a proudovych Spicek, kompenzace kapacity kabelu. fada 3 TTCOOM
Dosazeni sinusového priibehu vystupniho napétia castecné potlaceni nesymetrickych
Vistupni sinusovy filtr s\uzek,\v/yst,up[].lhp napet\,vPoLylzwrva se pri \{elkych vzdalengste/ch mvemc/— motor,(arz 500 m), fada 3 BSMOOD
pro snizeni rusivého vyzarovani motorového kabelu a snizeni napétového naméhani izolace
vinuti motoru a kabelu. Mél byt umistén co nejblize k ménici.
UmoZiuje nastaveni frekvence s vysokou presnosti arozlisenim.
A «Poget vstupnich kandld: 3, DIP prepinat pro volbu napéti/proud i
LAY « Urovné vstupnich signali: -10 az « 10V (20KS2), 0 aZ 20mA nebo 4 aZ 20mA (250€2) e
*Rozliseni vstup(: napéti 13 bitli + znaménko, proud 12 bitd
E Rozsieni analogovych monitorovacich signéld (napF. vistupni frekvence, proud, atd.).
= — Poget vystupnich kandlu: 2
= -
E Analogevé vistupy «Rozliseni vystupd: 11 bitd + znaménko (1/2048) A
E «\stupni napétf: -10 az + 10V (neoddélené)
\E UmoZiuje nastaveni frekvenéni zdosti pomoci digitalnich vstupd.
‘= ML «\stupni signaly: 18 (véetng ,set” signalu a ,znaménkového" signalu )
= QIR Tstupy « Voltelny parametr: BCD 16 bitd, 12 bitt a 8 biti D
2 «Vstupni signal: 24V0C / 8mA
Rozsiteni oddélenych digitalnich vystupti pro monitorovani stavi ménice (alarm, detekce
MU nulovych otécek, atd.).
SISty « 6 tranzistordi (48 max. 50mA) e
*2 releové vystupy (250VAC / max 1A, 30VDC / max 14)
. Pro vytvoreni zpétné otackové vazby.
= i ) ; o )
= Enkodér s otevienym kolektorem V§tup. 3 kanal/yA, Ba%pu!s(knmmementarnltypenknderu HTL), 50kHz max. PG-B3
= *Vystup: 3 kandly, otevieny kolektor
E «7droj pro enkodér: 12VDC / max. 200mA
§ Pro vytvoreni zpétné otackové vazby.
= e L. o Vstup: 3 kanaly A, Ba Z (linkovy RS-422, TTL), 300kHz max.
= i
)E Enkodér s linkovym vystupem < Vjstup: 3 kandly inkovj RS-422) PG-X3
«Zdroj pro enkodér: 5 nebo 12VDC / max. 12mA
Mechatrolink - 2 SI-T3
CC-link SI-C3
DeviceNet SI-N3
E
= PROFIBUS-DP SI-P3
=
= UmoZriuje fizenf ménice pres sitové rozhrani.
= CANopen SI-83
=
=
= EtherCAT SI-ES3
(=]
o
Ethernet/IP SI-EN3
Modbus TCP/IP SI-EM3
PROFINET SI-EP3
’E 1 Extérni digitalni LCD operator Sn/adnejm ovlladan\anvasta\,mvanllpomomdlg\talmho oparétoru s LCD displejem a kldvesnici. OP- 182
T Ma zabudovénu funkci kopirovaci jednotky.
==
E = Propojovaci kabel k LCD operatoru Kabel pro pFipojeni LCD operatoru WVO01 (1m)
=2 WV001 (3m)
S 5 USB kopirovaci jednotka Adaptér pro pfipojeni ménice k USB portu PC (napf. pro Cx-drive nebo DriveWizard). Slouzi i jako NOP-181
g‘g (kompatibilni s RJ-45/USB kopirovaci jednotka pro prenos parametr( mezi ménici, pipadné k ulozeni do PC veformé souboru.
E e T T T Nastroj pro konfiguraci, ukladani parametr(i a monitorovani. DriveWizard Plus
= y Nastroj pro programovéni specidlnich funkci ménice. DriveWorksEZ
Napéijeni Fidici desky Zajls/fUJezalnhuvam napajenAl r|d|t|chUhonuadopnknvycIj k.avret.vPUFudJememc PS-AT0H
napéjen pouze z tohoto zdroje, nemohou byt parametry ménice ménény. PS-A10L
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ROZMERY
0br.1 (IP20/NEMAT) 0br.2 (IP20/NEMAT) 0br.3 (1P00)
= Wi 4 w1 4
- - 5 - /7 o _
il ] = . S © —
S ; - B[
]| —
. il
il .
| 88 = ] @
| Al
| <l ||
o) SEEEEE—S————. ° @ @ ©®
A k; 3 1" ;n—e—,\r@f TWE‘FWQWT; =1 il
o 5 W <] Max 10 W D
D
sit Elle';A Vykf:[][)km Vyk?h;‘[][)km W t 0 Wi Ho Hi Ha H3 DI {1 £ d | mikgl | obr
0004 04 0,75 40| 260 W 122 - 28 6 ) 38 5 ] M5 3,
0006 0,5 1 40| 260 W 1 - 28 6 - 38 5 - M5 3,
0010 15 29 W | 280 W 12 - 248 6 - 38 5 - M5 32
0012 22 3 40| 260 W 1 - 248 6 - 38 5 - M5 32
0021 40 55 w0 | 260 164 1 - 28 § - 55 5 - M5 35 | 1
0030 55 75 40| 260 167 122 - 248 6 - 55 5 - M5 40
0040 75 i 40| 260 167 12 - 28 6 - 55 5 - M5 40
0056 11 15 180 | 300 187 160 - 284 8 - 75 5 - M5 58
Sa00y |08 15 185 20 | 350 197 192 - 335 8 - 78 5 - M6 87
' 0081 185 7 20 | 365 197 197 350 | 335 8 15 78 5 : M 57 | 2
0110 2 30 250 | 400 | 258 195 - 385 75 - 100 23 23 M 2
0138 30 37 75 | 450 | 258 | 9% - 435 75 - 100 23 23 M6 2
0169 37 45 35 | 550 | 283 | 980 - 535 75 ; 110 23 23 M 37
0211 45 5 35 | 50 | 283 | 980 - 535 75 - 10 23 23 M B,
0250 55 75 450 | 705 | 330 | 305 - 680 | 125 I 130 39 32 M1 76
0312 75 90 50 | 05 | 330 | 305 - 680 | 125 - 130 32 32 M1 80
0360 90 10 50 | 800 | 350 | 3n0 - 773 13 - 130 45 45 W12 08
0415 110 10 500 | 800 | 350 | 370 - 773 13 . 130 45 45 M1 %
sit Acng Vyk?:D[)kW] Vykag'n[)km W " D Wi Ho i H K3 D1 t t ¢ | mkl |obr
0002 04 0,75 140 | 260 I 12 2 28 § - 38 5 ; M5 32
0004 075 15 140 | 260 W 12 [ 248 6 L 38 5 } M5 32
0005 15 2 40| 260 W 12 I 248 b 3 5 - M5 32
0007 22 30 40| 260 164 P L 248 6 I 55 5 : M5 34
0009 3,0 40 40| 260 164 12 [ 248 6 ] 55 5 g M5 35
0011 40 55 40| 260 164 1 ! 248 6 g 55 5 3 M 35 | 1
0018 5,5 75 0| 260 167 m i 248 6 1 55 5 ] M5 39
0023 75 1 40 | 260 167 122 i 248 5 3 55 5 I M5 39
0031 1 15 180 | 300 167 160 i 284 8 ] 55 5 2 M5 54
0038 15 185 180 | 300 187 160 I 284 g . 75 5 ; M5 57
0044 185 2 20 | 350 197 192 2 335 B i 78 5 ] M6 8,3
0058 0 30 250 | 400 | 2% 195 ! 385 75 3 100 23 23 M6 2
a0y |2 30 37 w5 | 40 | 8 | o - 435 75 E 100 23 23 M 2
0088 37 45 305 510 2% | 260 ; 495 75 3 105 23 32 M 3
0103 45 55 305 510 58 | 260 ’ 495 75 ; 105 23 32 M 36
0139 55 75 35 | 50 | 283 | 280 3 535 75 : 110 23 23 M v,
0165 75 9 35 | 550 | 283 | 260 ’ 535 75 g 110 23 23 M 1
0208 90 10 50 | 05 | 330 | 305 : 680 | 125 Z 130 30 32 10 79
0250 110 132 50 | 800 | 350 | 310 . 113 13 L 130 45 45 W12 %
0206 132 160 500 | 800 | 350 | 370 E 773 13 . 130 45 45 W12 10
0362 160 185 50 | 800 | 350 | 310 : 13 13 - 130 45 45 W12 107
0414 185 20 s0 | 950 | 310 | 3n0 - 923 13 - 135 45 45 W12 15 | 4
0515 20 250 670 | 1140 | 370 | 440 - 110 15 : 150 45 45 e [ o |
0675 315 355 670 | 1140 | 310 | 440 - 110 15 - 150 45 45 M2 | 2
0930 450 500 125 | 1380 | 30 | 1o - 1345 15 - 150 45 45 e | s |
1200 560 530 125 | 1380 | 310 | 1m0 ] 1345 15 - 150 45 45 M2 | 555
DODAVATEL:
ELEKTROPOHONY. ... _
Zavodi 234 74401 FrenStdt pod RadhoStém %5 M B
e <
tel.: +420 556 860 611 » fax: +420 556 880 698, e-mail: info@epo.cz ® http://www.epo.cz e
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