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Typ rotačního servomotoru
Jmenovitý 

výkon

Jmenovitý 

moment [Nm]

Okamžitý 

špičkový mo-

ment [Nm]

Jmenovité 

otáčky 

[min-1]

Max. otáčky 

[min-1]

Servopacky

Napájení

1x230VAC (3x230VA)

Napájení

3x400VAC

SGMJV
(Střední setrvačnost, 
malé výkony)
6000 min-1

SGMJV-A5A 50 W 0.159 0.557

3000 6000

R70A

-

SGMJV-01A 100 W 0.318 1.11 R90A

SGMJV-02A 200 W 0.637 2.23 1R6A

SGMJV-04A 400 W 1.27 4.46 2R8A

SGMJV-08A 750 W 2.39 8.36 5R5A

SGMAV

(Nízká setrvačnost, 

malé výkony)

6000 min-1

SGMAV-A5A 50 W 0.159 0.477

3000 6000

R70A

-

SGMAV-01A 100 W 0.318 0.955 R90A

SGMAV-C2A 150 W 0.477 1.43
1R6A 

SGMAV-02A 200 W 0.637 1.91

SGMAV-04A 400 W 1.27 3.82 2R8A

SGMAV-06A 550 W 1.75 5.25
5R5A

SGMAV-08A 750 W 2.39 7.16

SGMAV-10A 1 kW 3.18 9.55 120A*1

SGMEV
(Nízká a střední 
setrvačnost, malé 
výkony, na přání 
IP67)
5000 min-1

SGMEV-01A 100 W 0.318 0.955

3000 5000

R90A

-

SGMEV-02A 200 W 0.637 1.91 1R6A

SGMEV-04A 400 W 1.27 3.82 2R8A

SGMEV-08A 750 W 2.39 7.16 5R5A

SGMEV-15A 1500 W 4.77 14.3 120A*1

SGMEV-02D 200 W 0.637 0.191

-

1R9D

SGMEV-03D*2 300 W 0.955 3.82 1R9D

SGMEV-04D 400 W 1.27 3.82 1R9D

SGMEV-07D*2 650 W 2.07 7.16 3R5D

SGMEV-08D 750 W 2.39 7.16 3R5D

SGMEV-15D 1500 W 4.77 14.3 5R4D

SGMGV

(Střední setrvačnost, 

střední výkony)

3000 min-1

SGMGV-03D 300 W 1.96 5.88

1500

3000

-

1R9D
SGMGV-05D 450 W 2.86 8.92

SGMGV-09D 850 W 5.39 13.8 3R5D

SGMGV-13D 1.3 kW 8.34 23.3 5R4D

SGMGV-20D 1.8 kW 11.5 28.7 8R4D

SGMGV-30D 2.9 kW 18.6 45.1 120D

SGMGV-44D 4.4 kW 28.4 71.1 170D

SGMGV-55D 5.5 kW 35.0 87.6 210D

SGMGV-75D 7.5 kW 48.0 119 260D

SGMGV-1AD 11 kW 70.0 175
2000

280D

SGMGV-1ED 15 kW 95.4 224 370D

SGMSV

(Nízká setrvačnost, 

střední výkony)

6000 min-1

SGMSV-10D 1.0 kW 3.18 9.54

3000

6000

-

3R5D

SGMSV-15D 1.5 kW 4.9 14.7

5000

5R4D

SGMSV-20D 2.0 kW 6.36 19.1 8R4D

SGMSV-25D 2.5 kW 7.96 23.9
120D

SGMSV-30D 3.0 kW 9.8 29.4

SGMSV-40D 4.0 kW 12.6 37.8
170D

SGMSV-50D 5.0 kW 15.8 47.6
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Typ přímého servomotoru
Jmenovitý moment 

[Nm]

Okamžitý špičkový 

moment [Nm]

Jmenovité otáčky 

[min-1]
Max. otáčky [min-1]

Servopack SGDV-

Napájení 1x230VAC (3x230VAC)

SGMCS

(Malé výkony)

SGMCS-02B 5 6

200

500

2R8A

SGMCS-05B 7 15

SGMCS-07B 4 21

SGMCS-04C 10 12

SGMCS-10C 14 30 400

SGMCS-14C 8 42 300

SGMCS-08D 17 24 500

SGMCS-17D 25 51 350

SGMCS-25D 16 75 150 250

SGMCS-16E 35 48 200 500
5R5A

SGMCS-35E 45 105 150 250

SGMCS

(Střední výkony)

SGMCS-45M 80 135

150

300

7R6A

SGMCS-80M 80 240
120A

SGMCS-80N 110 240

SGMCS-1AM 150 330 180A

SGMCS-1EN 200 450
200A

SGMCS-2ZN 15.8 600
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Vlastnost / funkce Specifi cations

Výkonnost
Frekvenční odezva: 1,6 kHz (podmínky zátěže: Moment setrvačnosti JL = moment setrvačnosti motoru JM)

Přesnost momentového řízení (opakovatelně): +/- 1%

Analogové / pulsní 

řízení

Polohové řízení
Typ referenčních pulsů: Směr + pulsy, 2 kanály fázové posunuté o 90° (fáze A + fáze B), nebo CCW (pulsy vpřed) + CW (pulsy vzad)

Tvar signálu: linkový budič (úroveň +5V), otevřený kolektor

Rychlostní řízení +/- 6 VDC (rozsah nastavení: +/- 2 až 10VDC) při jmen. otáčkách, max. vstupní napětí: +/- 12 V

Momentové řízení +/- 3 VDC (rozsah nastavení: +/- 1 až 10VDC) při jmen. momentu, max. vstupní napětí: +/- 12 V

Zabudovaný digitální operátor
Stavový displej, nastavení parametrů, ladicí funkce*1, užitečné funkce*2 pomocí 7-mi segmentového 5-ti místného displeje 

(červený) a 4 funkčních tlačítek.

Řízení po sběrnici

MECHATROLINK-II

Možnosti řízení Poziční řízení, rychlostní řízení a momentové řízení přes komunikaci MECHATROLINK-II

Řídící povely
Komunikační povely MECHATROLINK a MECHATROLINK-II (pro sekvence, pohyb, nastavení dat a reference, monitor, nastavení 

parametrů atd.)

Displej a přepínač 7-mi segmentový (červený) 1-místný displej, 1 rotační přepínač (nastavení adresy) a 4 DIP spínače (nastavení komunikace)

Komunikace

Typ
RS-422A komunikace: externí digitální operátor, RS-422A port PC, atd.

USB komunikace: Ve shodě se standardem USB1.1, možnost připojení PC s nástrojem SigmaWin+

Funkce Stavový displej, nastavení parametrů, ladicí funkce*1 , užitečné funkce*2

Zpětná vazba Sériový enkodér: 20-bit (inkrementální / absolutní). Sériový enkodér: 13-bit (inkrementální enkodér pouze pro servomotory SGMJV)

Vstupní signály

Počet 7 digitálních vstupů, funkce a logika jsou volitelné

Funkce

Servo-ON, proporcionální řízení, alarm reset, směrové koncové spínače, momentové omezení, volba přednastavených rychlostí, 

volba způsobu řízení, zamknutí polohy v rychlostním řízení, blokace referenčních pulsů, volba zesílení, zpomalení při homingu, 

externí synchronizační signál

Výstupní signály

Počet 3 digitální výstupy, funkce a logika jsou volitelné

Funkce
Dosažení polohy / rychlosti, chod motoru, servo ready, detekce dosažení momentu, detekce dosažení otáček, ovládání brzdy, 

varování, blízkost polohy

Pulsní enkodérový výstup Fáze A, fáze B, fáze C: linkový výstup. Možnost nastavit dělicí poměr výstupních pulsů.

Další I/O signály Výstup poruchy, výstup kódu poruchy (3-bity, otevřený kolektor)

Analogový výstup Konektor s 2 analogovými výstupy umožňuje monitorování rychlosti, momentu a dalších referenčních signálů.

Ochrany Nadproud, přepětí, podpětí, přetížení, rekuperace, atd..

Normy a předpisy Ve shodě s UL, CE (EMC nařízení, LVD) potlačení harmonických, RoHS, bezpečnostní funkce

Bezpečnostní funkce EN 954, kategorie 3, kategorie zastavení 0, IEC 61508 SIL 2

Mechanické provedení Montáž na panel (u některých typů možnost zápustné montáže se spec. příslušenstvím)

Doplňkové moduly

Komunikační EtherCAT, CANopen, Powerlink, PROFINET

Řízení pohybu Indexer, MP2600iec (1,5 osý kontrolér)

Funkční Rozšířené bezpečnostní funkce (Kategorie zastavení 1, 2, Bezpečně omezená rychlost), externí zpětná vazba.
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Jmenovité 

napětí

Typ

servomotoru
Výkon Obr.  LC LL LR S

Přibližná

hmotnost

[kg]

3x230VAC

SGMJV-A5 50 W

1

40
69

25 8
0.3

SGMJV-01 100 W 82.5 0.4

SGMJV-02 200 W
60

80
30 14

0.9

SGMJV-04 400 W 98.5 1.3

SGMJV-08 750 W 80 115 40 19 2.7

3x230VAC

SGMAV-A5 50 W

1

40

70.5

25 8

0.3

SGMAV-01 100 W 82.5 0.4

SGMAV-C2 150 W 94.5 0.5

SGMAV-02 200 W

60

80

30 14

0.9

SGMAV-04 400 W 98.5 1.2

SGMAV-06 550 W 124.5 1.7

SGMAV-08 750 W
80

115
40 19

2.6

SGMAV-10 1.0 kW 145 3.6

3x230VAC SGMEV-01 100 W

2

60 62 25 8 0.7

3x230VAC,

3x400VAC

SGMEV-02 200 W
80

67
30 14

1.4

SGMEV-04 400 W 87 2.1

SGMEV-08 750 W
120

86.5
40

16 4.2

SGMEV-15 1.5 kW 114.5 19 6.6

400 VAC
SGMEV-03 300 W

3
60 124.5 30 14 1.7

SGMEV-07 650 W 80 145 40 16 3.4

3x400VAC

SGMGV-03 300 W

4

90
126 37 14 2.6

SGMGV-05 450 W 139 40 16 3.2

SGMGV-09 850 W

130

137

58

19 5.5

SGMGV-13 1.3 kW 153 22 7.1

SGMGV-20 1.8 kW 171 24 8.6

SGMGV-30 2.9 kW

180

160
79 35

13.5

SGMGV-44 4.4 kW 184 17.5

SGMGV-55 5.5 kW 221
113

42

21.5

SGMGV-75 7.5 kW 267 29.5

SGMGV-1A 11 kW
220

331
116

57

SGMGV-1E 15 kW 393 55 67

3x400VAC

SGMSV-10 1.0 kW

5

100

147

45 24

4.1

SGMSV-15 1.5 kW 157 4.6

SGMSV-20 2.0 kW 173 5.4

SGMSV-25 2.5 kW
196

6.8

SGMSV-30 3.0 kW

130 63 28

10.5

SGMSV-40 4.0 kW 233 13.5

SGMSV-50 5.0 kW 273 16.5

Pozn.: Vnější rozměry přímých servomotorů, lineárních servomotorů a lineárních pojezdů jsou uvedeny ve speciálních katalozích pro tyto produkty.

S
 Ø LC

LRLL

LL LR

S
 Ø

  L
C

LL LR

S
 Ø LC

LL LR

S
 Ø LC

LL LR

S
 Ø LC
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972

Jmenovité napětí SERVOPACK SGDV- W H D

Přibližná

hmotnost 

[kg]

SERVOPACK pro komunikační doplňky

W H D
Přibližná
hmotnost 

[kg]

Three-phase 230 VAC

R70A/

R90A/

1R6A 40 160 140
0.9 60

60
160

140 1.0

2R8A 1.0 170 1.1

3R8A/

5R5A/

7R6A

70
160

170 1.5 90
160

180

1.6

120A 90

180

2.4 110 2.5

180A/

200A
100 180 2.8 120 180 2.9

330A 110 250 4.6 130 250

210

4.7

470A/

550A
170 350

210

10.2 190 350 10.3

590A/

780A
260 450 21 280 450 275 21.1

Three-phase 400 VAC

1R9D/

3R5D/

5R4D 110

160 275 2.7

130

160

180

2.8

8R4D/

120D 250 180
3.7

250
3.8

170D 135 5.6 155 230 5.7

210D/

260D
230

350 230 11.3 250 350 210 11.4

280D/

370D
400 210 16.2 250 400 250 16.3
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Výkon (kW)

Kód
SGMJV SGMAV SGMEV SGMGV SGMSV

3000 min-1 3000 min-1 3000 min-1 1500 min-1 3000 min-1

A5 0.050 0.050 - - -

01 0.1 0.1 0.1 - -

C2 - 0.15 - - -

02 0.2 0.2 0.2 - -

03 - - - 0.3 -

04 0.4 0.4 0.4 - -

05 - - - 0.45 -

06 - 0.55 - - -

07 - - 0.65 - -

08 0.75 0.75 0.75 - -

09 - - - 0.85 -

10 - 1.0 - - 1.0

13 - - - 1.3 -

15 - - 1.5 - 1.5

20 - - - 1.8 2.0

25 - - - - 2.5

30 - - - 2.9 3.0

40 - - - - 4.0

44 - - - 4.4 -

50 - - - - 5.0

55 - - - 5.5 -

75 - - - 7.5 -

1A - - - 11.0 -

1E - - - 15.0 -

Proudové značení

Kód Kód Max. výkon servomotoru [ kW]

3x200VAC

(1x230VAC)

R70*1 0.05

R90*1 0.1

1R6*1 0.2

2R8*1 0.4

3R8 0.5

5R5*1 0.75

7R6 1.0

120*2 1.5

180 2.0

200 3.0

330 5.0

470 6.0

550 7.5

590 11

780 15

3x400VAC

1R9 0.5

3R5 1.0

5R4 1.5

8R4 2.0

120 3.0

170 5.0

210 6.0

260 7.5

280 11

370 15

Napájecí napětí

Kód Specifi kace

A 3x230 VAC

D 3x400 VAC

Napájecí napětí

Kód Specifi kace

A 3x200VAC (1x230VAC)

D 3x400VAC

Příslušenství

Kód Specifi kace SGMJV SGMAV SGMEV SGMGV SGMSV

1 Bez příslušenství     

C Brzda 24VDC    - -

E Gufero + brzda 24VDC     

F Gufero s prachovkou - - -  

H
Gufero s prachovkou

+ brzda 24VDC
- - -  

S Gufero     

Specifi kace

Kód Specifi kace

Bez označení Montáž na panel (standard)

001000 Zapuštěná montáž

008000 1f napájení pouze pro SGDV-120

Hardware

Kód Specifi kace

01 Analog / Puls (rotační servomotory)

05 Analog / Puls (lineární servomotory)

11 Mechatrolink-II (rotační servomotory)

15 Mechatrolink-II (lineární servomotory)

21 Mechatrolink-III (rotační servomotory)

25 Mechatrolink-III (lineární servomotory)

E1 Montáž externích doplňků (rotační servomotory)

E5 Montáž externích doplňků (lineární servomotory)

Provedení konce hřídele

Kód Specifi kace SGMJV SGMAV SGMEV SGMGV SGMSV

2 Rovné bez pera     

4 Rovné s perem - -  - -

6
Rovné s perem a 
vnitřním závitem

    

8
Rovné s vnitřním 

závitem
- -  - -

B Rovné s 2 ploškami -  - - -

Specifi kace enkodéru

Kód Specifi kace SGMJV SGMAV SGMEV SGMGV SGMSV

3 20-bit absolutní     

D 20-bit inkrementální     

A 13-bit inkrementální  - - - -
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